
 



 تصميم الإشارات الضوئية 

Traffic Signals Design 



 

 برنامج بطورين مع طور ثانوي 

 

  

  

 

 

 

 :نص المسألة



 اقتراح مخطط الأطوار

 

 

 

 

 

 

  2ط 1´                       ط                     1ط 



 تحدٌد مجموعة الحارات الحرجة لكل طور

 الطور الأول

  



 تحدٌد مجموعة الحارات الحرجة لكل طور

 الطور الثانوي

 

 

 

 

 

 

 

,  الحركة المستقٌمة غٌر مسٌطرة هنا لأنها مؤمنة فً الطور الأول•

 .  وٌهمنا فً الطور الثانوي الحركة المنعطفة نحو الٌسار

 

       y1 = [(85+640)/0.93]/2500= 0.31 

 

 

       y1= [(0.65*350)/0.93]/1300= 0.19   



 تحدٌد مجموعة الحارات الحرجة لكل طور

 الطور الثانً

 

 

 

 

 

 

 

 

    y2 = [(75+ 160+80 )/0.93]/2500= 0.  135  

 

    y2= [(130+520+40)/0.93]/2500= 0.30   



 حساب زمن دورة الإشارة الضوئٌة

 

• Y = y1+y1'+y2 = 0.32 + 0.19+0.30 = 081 

 

T 



 التحقق من كفاٌة الأزمنة الخضراء

 
• S 1 * ( G1 / Tc ) = 2500 * ( 31 / 90) = 861 > 811   

• S 2* ( G2 / Tc )  =1300  * ( 19 / 90 ) = 274 > 245  

• S 3 * ( G3 / Tc ) = 2500 * ( 30 / 90) = 833 > 742   

 :فً حال عدم كفاٌة الأزمنة الخضراء فإن المصمم لدٌه واحدا من الخٌارات التالٌة•

o زٌادة زمن دورة الإشارة الضوئٌةTC  . 

o  برنامج الإشارة الضوئٌة وبالتالً توزٌع الأطوار وعددها لحل المشكلةإعادة تصمٌم. 

o البحث عن الحل المناسب من خلال واقع التقاطع المروري كاقتراح  جعل الحركة على

 .الخ...أو تعدٌل باتجاهات الحركة , (اقتراح جسر أو نفق)التقاطع بمستوٌٌن 



 المخطط الزمنً للأطوار

 

 

 

 

 

 

 

 



تصمٌم برنامج إشارة ضوئٌة لتقاطع رباعً 

 بطورٌن ثم بأربع أطوار
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 :حارات  x 3 3افرض أن كل ذراع 

       Phase Design-Simple Two أولا الحل بطورٌن رئٌسٌن

 2500vphg=   غزارة الاشباع للحركة المستقٌمة والمنعطفة نحو الٌمٌن 

 1300vphg= غزارة الاشباع للحركة المنعطفة نحو الٌسار
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 تصمٌم برنامج إشارة ضوئٌة لتقاطع رباعً 
       Phase Design-Simple Two أولا الحل بطورٌن رئٌسٌن

yN-S = max[(300+55)/2500, (270+45)/2500,  

                65/1300, 80/1300] = 0.142 

 

Y =  yi = 0.142 + 0.202 = 0.344 

 
L = 4 seconds * 2 phases = 8 seconds 

Copt =  
1.5 (8) + 5 

1 – 0.344 
=  

17 

0.656 
= 25.91 sec 

yE-W = max[(475+30)/2500, (425+50)/2500,  

                 95/1300, 75/1300] = 0.202 

 



 تصمٌم برنامج إشارة ضوئٌة لتقاطع رباعً 

  Phases Design -Fourثانٌا الحل بأربعة أطوار رئٌسٌة

 فً هذه المرحلة نعطً طورٌن مستقلٌن للحركة المنعطفة نحو الٌسار 

yN-S LT = max(65/1300, 80/1300) = 0.062 

 
yE-W LT = max(95/1300, 75/1300) = 0.073 

 
Y =  yi = 0.142 + 0.202 + 0.062 + 0.073 = 0.479 

L = 4 seconds * 4 phases = 16 seconds 

Copt =  
1.5 (16) + 5 

1 – 0.479 
=  

29 

0.521 
= 55.66 sec 

1 2 3 4 



 تصمٌم برنامج إشارة ضوئٌة لتقاطع رباعً 

  Phases Design -Fourثالثا الحل بأربعة أطوار رئٌسٌة

 فً هذه المرحلة نعطً طور مستقل للحركات الموجودة على كل ذراع 

yN-S LT = max(65/1300, 80/1300) = 0.062 

 
yE-W LT = max(95/1300, 75/1300) = 0.073 

 
Y =  yi = 0.142 + 0.202 + 0.062 + 0.073 = 0.479 

L = 4 seconds * 4 phases = 16 seconds 

Copt =  
1.5 (16) + 5 

1 – 0.479 
=  

29 

0.521 
= 55.66 sec 

1 2 3 4 



 تصمٌم برنامج إشارة ضوئٌة لتقاطع رباعً 

  Phases Design -Fourثالثا الحل بأربعة أطوار رئٌسٌة

 فً هذه المرحلة نعطً طور مستقل للحركات الموجودة على كل ذراع 

yEB= max(475+30/2500, 95/1300) = 0.202 

 ywB = max(425+50/2500, 75/1300) = 0.19 

yNB = max(300+55/2500, 65/1300) = 0.142 

ySB = max(270+45/2500, 80/1300) = 0.126 

 

 

 

 

Y =  yi = 0.202 + 0.19 + 0.142 + 0.126 = 0.66 

L = 4 seconds * 4 phases = 16 seconds 

Copt =  
1.5 (16) + 5 

1 – 0.66 
=  

29 

0.34 
= 85.29 sec 

1 2 3 4 



 


